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ESPECIFICACIÓN PINOUT 
 

PIN DETALLES 

 

3.3V 3.3 VOLTIOS 

GND TIERRA 

INT INTERRUPCION 
DIGITAL 

FSYNC CONECTADO A 
TIERRA POR 
DEFECTO 

SCL COMUNICACIÓN I2C  

SDA COMUNICACIÓN I2C 

VIO 3.3 VOLTIOS 

CLK CONECTADO A 
TIERRA POR 
DEFECTO. 

ASCL  

ASDA  

     

 

CONEXIÓN CON ARDUINO 
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CONFIGURACIÓN DE JUMPER. 
Se debe seleccionar por medio del jumper frontal si se desea configurar en alto en bajo tal como lo muestra la imagen. 

 

 

 

 

 

Registro en alto 0x69 

Registro en bajo 0x68 

AD0 

Jumper CLK  por defecto 

a tierra se modifica 

rompiendo la pista con 

mucho cuidado de no 

dañar la tarjeta. 

Jumper SYNC  por 

defecto a tierra se 

modifica rompiendo la 

pista con mucho cuidado 

de no dañar la tarjeta. 
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PROGRAMACIÓN PRUEBA  MODULO. 
 

1. Se descarga los archivos I2C dev y MPU6050 que será descargado desde el siguiente linck  

https://github.com/jrowberg/i2cdevlib/tree/master/Arduino 

 

 
2. Se instalan en el software de arduino y se busca en los ejemplos de programación. 

 
3. Se debe cargar el siguiente documento el cual será cargado al arduino. 

 
4. Se carga el siguiente texto cuando la comunicación es exitosa esta comunicación es a 115200 baudio 

https://github.com/jrowberg/i2cdevlib/tree/master/Arduino
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5. Para cargar los datos del acelerómetro se envía cualquier carácter 
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CONTACTO 
 

SIGMA ELECTRONICA LTDA 

http://www.sigmaelectronica.net/ 

Ventas: ventas@sigmaelectronica.net 

Soporte Técnico:ingenieria@sigmaelectronica.net 

Av. Cra 24 No 61D-65 

Bogotá (Colombia) 

PBX: (57-1) 3482059 

FAX: (57-1) 3466185 
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